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АКТУАЛЬНОСТЬ

Сельское хозяйство играет важную роль в

жизни людей, ведь именно благодаря труду

аграриев мы получаем продукты питания. 

Работа в этой сфере требует большого труда, 

времени и физических усилий. Несмотря на

развитие технологий, многие процессы до

сих пор выполняются вручную.



АКТУАЛЬНОСТЬ
Я каждое лето езжу в деревню к

своему дедушке. Он работает в

сельском хозяйстве и много лет

трудился на благо людей. У него есть

звание почётного работника

сельского хозяйства, он ветеран

труда и награждён медалью от

администрации города. Я горжусь

своим дедушкой и всегда стараюсь

ему помогать.



АКТУАЛЬНОСТЬ

Когда я наблюдаю за его работой, я вижу, что

она требует больших усилий и времени. Даже

с использованием техники человеку всё

равно приходится выполнять часть работы

вручную. Мне стало интересно, можно ли с

помощью роботов облегчить труд людей в

сельском хозяйстве.



АКТУАЛЬНОСТЬ

Поэтому я решил создать модель робота на базе LEGO 

Education WeDo 2.0, который будет выполнять

простую работу - имитировать перекопку земли.

Я считаю, что такие роботы в будущем смогут

помогать людям, таким как мой дедушка, и делать их

труд легче и эффективнее.



ЦЕЛЬ:
создать и запрограммировать модель робота

на базе LEGO Education WeDo 2.0, 

имитирующего работу

сельскохозяйственного работника по

обработке почвы.



ЗАДАЧИ:
1
2

3

Изучить особенности работы
людей в сельском хозяйстве.

Собрать и запрограммировать
модель работника из LEGO WeDo
2.0 на занятиях по робототехнике
в «Школе Мудрого кота» 

Провести испытания модели и
убедиться в её работоспособности.



Изучив информацию про сельское хозяйство, я создал понятный и наглядный 

информационный плакат про сельское хозяйство:



А так же плакат-обобщение:



СБОРКА МОДЕЛИ

После изучения всех особенностей

экскаватора, я совместно со своим

наставником на занятиях по

робототехнике начал сборку экскаватора

для своей коллекции.



СБОРКА МОДЕЛИ

Для начала, я собрал основание модели –

будущую грядку. Для неё в основном

потребовались разные виды пластин.

А так же, продумал расположение

СмартХаба и самого работника.



СБОРКА МОДЕЛИ

Затем начал собирать самого работника: 

его основу составили балки.

Приводиться в движение работник будет с

помощью мотора, который будет

установлен как голова.



СБОРКА МОДЕЛИ

В модели я использовал

угловую коронную зубчатую

передачу, которая будет

приводить в движение руки с

лопатой.



СБОРКА МОДЕЛИ

После сборки работника, я собрал лопату с

помощью осей разной длины, втулок и

блоков.



СБОРКА МОДЕЛИ

Затем соединил все элементы модели

воедино, добавил декоративные элементы

(дерево, ростки) и принялся составлять

программу.



Управление моделью осуществляется с помощью официального программного обеспечения 

(приложения) LEGO Education WeDo 2.0. Программа построена таким образом, чтобы работник

начинал работу после звукового сигнала «Начинаю работу», который я записал с помощью

микрофона в ПО. Одновременно со словами загорается зелёный светодиод-индикатор, который 

означает, что работник выполняет вскапывание земли. Затем 10 секунд выполняет работу, звучит 

звуковой сигнал «Работа окончена» и загорается красный светодиод-индикатор, который означает 

приостановку работы.

ПРОГРАММА



В проекте был использованы: детали конструктора, мотор, Смарт-хаб из базового набора LEGO 

Education WeDo 2.0, светодиод-индикатор и планшет для составления программы и запуска модели.

РЕСУРСНАЯ БАЗА ПРОЕКТА
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Чтобы посмотреть видео запуска модели,

перейдите по ссылке или

наведите камеру на

QR-код:

https://disk.yandex.ru/i/bmKM_eN-Yug4Qw

https://vk.com/away.php?to=https%3A%2F%2Fdisk.yandex.ru%2Fi%2FbmKM_eN-Yug4Qw&utf=1


БЛАГОДАРЮ
ЗА

ВНИМАНИЕ!


